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Chương 1 
NHỮNG VẤN ĐỀ CHUNG CỦA HỆ TRUYỀN 

ĐỘNG ĐIỆN

1.1 Cấu trúc của hệ truyền động điện

1.2 Phần cơ của hệ truyền động điện

1.3 Phương trình chuyển động của hệ truyền 
động

1.4 ĐTC và các trạng thái làm việc của hệ
truyền động điện
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1.1 Cấu trúc của hệ truyền động điện

1.1.1 Định nghĩa hệ truyền động điện

1.1.2 Hệ truyền động của máy sản xuất

1.1.3 Cấu trúc chung của hệ truyền động điện

1.1.4 Phân loại các hệ truyền động điện

Về ñầu chương
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1.1.1 Định nghĩa hệ truyền động điện

Hệ truyền động điện là ...

Về ñầu chương
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1.1.2 Hệ truyền động của máy sản xuất

Xét 3 ví dụ:

a) Truyền động của máy bơm nước

b) Truyền động cần trục

c) Truyền động mâm cặp máy tiện

Về ñầu chương
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a) Truyền động của máy bơm nước

Về ñầu chương

Biến ñổi
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b) Truyền động cần trục

Về ñầu chương
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b) Truyền động cần trục

Về ñầu chương
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c) Truyền động mâm cặp máy 
tiện

Về ñầu chương
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c) Truyền động mâm cặp máy 
tiện

Về ñầu chương
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c) Truyền động mâm cặp máy 
tiện

Về ñầu chương
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1.1.3 Cấu trúc chung của hệ truyền động điện

BĐ Đ TL CT

ĐK

Lệnh đặt

Phần điện Phần cơLưới

Về ñầu chương
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1.1.4 Phân loại các hệ truyền 
động điện

a) Theo đặc điểm động cơ

b) Theo tính năng điều chỉnh

c) Theo mức độ tự động hóa

d) Một số cách phân loại khác

Về ñầu chương
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1.2 Phần cơ của hệ truyền động điện 

1.2.1 Các đại lượng đặc trưng cho các phần 

tử cơ học 

1.2.2 Sơ đồ tính toán phần cơ 

1.2.3 Phân loại mômen cản 

Về ñầu chương
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1.2.1 Các đại lượng đặc trưng 
cho các phần tử cơ học

Qui đổi: 1KG=9,81N; 1 rad/s=9,55 vg/ph;       

Về ñầu chương

kgm2JMomen quán 
tính

kgmTrọng lượng

rad/s2 s-2εGia tốc gócm/s2aGia tốc

rad/s     s-1ω

vòng/phútn
Tốc độ (góc)m/svVận tốc

NmM, McMomenN, KGF, P, GLực

Đơn vịKý hiệuĐại lượngĐơn vịKý 
hiệu

Đại lượng

Chuyển động quayChuyển động thẳng
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1.2.2 Sơ đồ tính toán phần cơ

a) Qui đổi mômen cản Mc về (tốc độ) trục 

động cơ

b) Qui đổi mômen quán tính về (tốc độ) trục 

động cơ J

Về ñầu chương
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Sơ đồ tính toán phần cơ đơn khối

Quy ñổi

Về ñầu chương



 

 

 

 

 

 

 

9

8/25/2010

a) Qui đổi mômen cản về trục động cơ Mc

Nguyên tắc qui đổi: 

Ta có:

i i i
dc i.qd

i i

P M .
P M .

ω
= ω = =

η η

Về ñầu chương
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a) Qui đổi mômen cản về trục động cơ Mc

• Qui đổi mômen Mi tác động vào phần tử thứ i làm việc ở tốc 
độ ωi về tốc độ ω:

trong đó
i = ω/ωi:  tỷ số truyền lực từ trục động cơ đến trục thứ i
η: hiệu suất của bộ truyền lực từ trục động cơ đến trục  thứ i.
• Tương tự, nếu phần tử i chuyển động thẳng với tốc độ Vi và có

lực tác động là Fi thì:

         hay

trong đó ρ = ω/Vi

η
=

.i

1
MM iqd.i

ηρ
=

.

1
FM iqd.i

i i i
dc i.qd

i i

P F .v
P M .= ω = =

η η

Về ñầu chương
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Tổng quát, momen cản tổng quy 
đổi về trục động cơ

Trong đó: 

+ k số phần tử quay có momen Mk tác động lên.

+ l số phần tử chuyển động thẳng có lực Fl tác 
động lên.

∑∑
ηρ

+
η

=
l ll

l
k kk

kC .

1
F

.i

1
MM

Về ñầu chương
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b) Qui đổi mômen quán tính về trục động cơ J

Nguyên tắc quy đổi là bảo toàn động năng 
của hệ trước và sau khi qui đổi:

+ Động năng của phần tử quay thứ i:

22
i

d i.qd iW J . J .
2 2

ωω
= =

Về ñầu chương


